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Checkliste zum Start

Um einen unkomplizierten Start zu gewahrleisten, diese Schritte nacheinander ausfuhren

notwendige Utensilien

1 Rolle Sternzwirn
Nutzlastsimulator (falls Fehler auftreten)

Checkliste

e Testempfanger vorbereiten (Laptop anschlieBen, Software flir APRS und SSTV starten)

optische Prifung der Nutzlast (alle Verbindungen OK, mechanische Befestigung der Teile, Hille
i.0.7)

Beginn des Ballon-Beflllens (Fullmenge?)

Vorbereitung der Nutzlast-Tragerhulle (Styropor bzw. geeignetes synthetisches Material)
Warten auf Fullung des Ballons

Befestigung der Nutzlast und Fallschirm an Ballon durch die Absprengeinheit

AnschlielBen der Batterie

Prafung: LED ,Spannung Raspberry“ ist an: Batterie OK, 5V ok, 3,3V ok

Einbringen der Nutzlast in die Styropor-Hulle

Prufung: LED ,Status” blinkt schnell (1 Minute): Raspberry Pi und Missionssoftware ist gestartet
Prafung: LED ,Status” ist an (1 Minute): GPS Fix

Prafung: Testbild auf 145.200 MHz ist aufnehmbar?

Prufung: LED ,Status” beginnt zu blinken (1 Minute): Countdown zum Start

Prifung: APRS-Aussendungen auf 144.800 MHz sind empfangbar (aller 10 Sekunden)

Prufung: LED ,Status” geht aus: Missionsstart

Starten des Ballons
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